
CHASING M2  

Guía de inicio rápido. 

Esta guía de inicio rápido es solo para la operación básica y las precauciones a tomar con el ROV. 

Partes principales 

 
 

Control 

remoto 

3 metros de cable 

Cable del manipulador 
Brazo robótico (manipulador) 

Rovsea Marine Services S.L. 

Distribuidor y servicio técnico oficial 

Email: rovseams@gmail.com 

 +34600534214 



ROV 

 

1. Cámara 

2. Luces LED  

3. Motores 

4. Ranura Micro SD  

5.  Conector Tether (umbilical) / Toma de carga 

6. Sensores 

7. Cuerpo principal 

8. Cuerpo batería 

9. Soporte anclaje Tether 

10. Interfaz para elementos periféricos (brazo robótico, láser, etc) 

11. Anillo de extracción de batería 

12. Cierre de seguridad de la batería 

 

 

 

 



Control remoto 

1. Interruptor de encendido: enciende/ apaga el controlador on/off. 

2. Indicador de nivel de batería: verde (batería llena), azul (batería media), rojo (batería baja) 

3. Indicador de señal： 

   a. 2.4G：2.4Ghz indicador Wi-Fi, siempre encendido en uso. 

   b. 5G：5Ghz indicador Wi-Fi, siempre encendido en uso. 

   c. ROV：Indica el estado de la comunicación entre el controlador y el ROV (la luz constante indica 

una buena conexión, la luz parpadeante indica la desconexión). 

4. Desbloquear: bloquear/desbloquear, el estado de los propulsores se mostrará en la APP. 

5. Vuelo estabilizado: el ROV vuelve a posición horizontal (pitch y roll a cero). 

6. Control Led: luz led de encendido y apagado (tres posiciones de intensidad). 

7. Hebilla de seguridad: se puede usar con una cuerda de seguridad para evitar que se caiga el control 

remoto. 

8. Palancas de control: se utilizan para controlar la navegación del ROV. 

9. Abrazadera del teléfono/Tablet: se utiliza para fijar el teléfono/Tablet al control remoto. 

10. Control de brazo robótico: presione brevemente para cerrar y detener, presione prolongadamente un 

segundo para abrir. 

11. Foto / video: presione brevemente para tomar fotos, presione prolongadamente para iniciar / 

finalizar la grabación de video. 

12. Ajuste del ángulo (izquierda)：ajustes del ángulo de cabeceo (pitch). 

13. Ajustes del ángulo (derecha): ajustes del ángulo de vuelco. 

14. Toma HDMI：salida de imagen en tiempo real de 1080P HD.  

15. Toma de conexión del Tether (utilizada para inmersiones y carga). 

Nota: No coloque el controlador en el agua para evitar dañar el dispositivo. 

 



E-reel 

 

1. Interruptor de encendido: enciende/apaga el controlador. 

2. Conexión tether/conector de carga: (Utilizado para inmersiones y carga). 

3. Ajuste del estibado: ajuste de velocidad del estibador (alta, media, baja). 

4. Indicador de trabajo. 

5. Indicador de batería. 

6. Palanca manual extraíble.  

7. Asa de transporte. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



Instalación y conexión 
1. Descarga Chasing Mini App (Closed beta) 

2. Descarga de la APP MINI CHASING: http://d.alphaqr.com/hltj 

3. Conecte el ROV con el control remoto. 

a. Inserte un extremo del cable de 3 metros en el E-reel y el otro extremo en el control remoto 

b. Inserte el conector del cable en el E-reel y en el conector en el cuerpo del ROV 

c. Asegure el Tether a la estructura del ROV 

d. Apriete firmemente a mano ambos conectores 

 

4. Inicie (encienda) el ROV 

a. Pulse el botón de encendido del control remoto, se iniciará el ROV y el control remoto. 

b. Unos segundos después, el indicador del control remoto se enciende, la luz 5G o 2.4Gsiempre estará 

encendida. Las luces LED del dron parpadearán brevemente, acompañadas de dos sonidos de 

autocomprobación. 



5. Conexión Wi-Fi  

a. En el teléfono / Tablet, vaya a la configuración de Wi-Fi.  

b. Espere de 5 a 10 segundos y la red Gladius_5G_xxxxx aparecerá como una opción. 

c. Haga clic para conectarse e ingrese la contraseña de Wi-Fi: 12345678 

 

6. Introducción de la interfaz de la APP  

a. Abre la APP y entra en la cámara 

b. Al entrar en la cámara, verá la transmisión de la imagen en tiempo real. 

 
Nota: Como el dron se conectará al Wi-Fi 2.4G por defecto, puede cambiar el Wi-Fi 5G para obtener 

una mejor experiencia. (Active 5Ghz en Settings-ROV, el Wi-Fi del dron se reiniciará 

automáticamente y deberá volver a conectar el Gladius Wi-Fi). 



 

7.Conexión del manipulador (brazo robótico) 

a. Asegúrese de que el ROV esté apagado, fije el manipulador en el orificio del tornillo en la parte 

posterior del ROV cerca de la posición de la cámara, y fíjelo con 2 piezas de tornillos M3 * 6 

b. Conecte la interfaz del manipulador entre el ROV y el manipulador, y preste atención para 

apretar la tuerca del conector. 

 

Manejo 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Adelante/atrás 

Movimiento 

izquierda / derecha 



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Ajustes de actitud 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Arriba / abajo 

Girar izquierda / derecha 

Cabeceo (pitch): gira el potenciómetro para ajustar la 

actitud de cabeceo. Soltar para fijar posición 



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Balanceo (roll): gira el potenciómetro para ajustar la actitud de 

balanceo, suelte para fijar posición. 


